Este projeto é de propriedade intelectual de seus autores, podendo ser utilizados

somente ae acordo com os limites contratuais. Portanto ¢ vedata sua utilizagao

em parte ou no todo sem expressa autorizagao dos seus autores.
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MOTOR DE PASSO NEMA 23 COM ENCODER E

DRIVER INTEGRADO

- Torque: 3,0 Nm

- Corrente: 4,0A

- Resisténcia: 0,9 Ohms

- Indutancia: 4,0 mH

- Peso: 1,85 kg

- Precisdo de resisténcia = 10%
- Precisao de inautancia + 20%
- Angulo do passo: 1.8°

- Temperatura maxima de trabalho: 80 graus Celsius
- Temperatura ambiente -10 a + 50 graus Celsius
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Dimensdes sem tolerancia: DIN 7168

TRATAMENTO TERMICO:

PESO APROX.

0Kq

DimensGes mm | 05-50 ‘ 3060

6,0-30 | 30-120 | 120-315 | 315-1000 | 7000-2000

Tolerancia Angular

Toler. ¢/ usinagem | +0,1

+02|+0,3| +05| =08 | =12

ATE
10mm

10mm
30mm

50mm
120mm|

MAIS
120mm)|

DENOMINAGAO:

Motor de Passo NEMA 23 - 3,0NM Encoder + Driver
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