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TMA.DES.HSS60 — Driver p/ Motor de Passo com Malha Fechada Rev.01

1. VISAO GERAL

O TMA.DES.HSS60 é um driver de motor de passo com malha fechada. E equipado com uma
nova geracao de tecnologia DSP de 32 bits e de controle vetorial evitando perca de passo, e
garantindo assim uma melhor precisao do motor. A atenuagao do torque no motor em malha
fechada é muito menor do que no motor de passo em malha aberta, o que pode melhorar muito o
desempenho e o torque em altas velocidades dos motores de passo. O controle de corrente é
baseado na carga, que reduz efetivamente a corrente média, garantindo maior vida util do motor. A
construcdo do sinal de saida de posicdo e alarme ajudam o supervisor a monitorar e controlar o
sistema. Essa funcdo do alarme de diferenca de posicao garante que a maquina trabalhe de forma
segura. O sistema em malha fechada é a melhor solucdo em relagdo a um sistema de malha aberta.
Além disso, o Easy servo tem as mesmas fungdes basicas do servo motor AC, porém, com preco
muito mais atrativo.

2. RECURSOS

* Nova geracdo de tecnologia DSP 32 bits e controle vetorial de malha fechada.
* Grande melhora na relacdo torque x velocidade de operagdo do motor;

* O nivel de corrente é ajustado de forma inteligente de acordo com a carga, o que reduz o
aumento de temperatura;

* Se adapta a varias condi¢Oes de cargas mecanicas (como polias) sem a necessidade de alteracao
dos parametros;

* O software pode definir o comando de posicdo, suavizar o tempo de filtragem, fazendo com que
o motor funcione mais suave, com menos vibracdo e aprimorando ainda mais o desempenho
dindmico da aceleragdo e desaceleracao;

* Frequéncia de resposta de pulsos de 200Khz;

e Escolha de 16 tipos de micropassos em escala de 400 a 51200 microsteps/revolucdo;
* Faixa de tensdo: 24 - 50 VDC

* Protecdo contra sobrecorrente, sobretensao e diferenca de posicao.
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3. PARAMETROS ELETRICOS

Tensdo de alimentagdo 24 -50 vDC
Corrente de saida Pico de 6A (Valor varidvel de acordo com a carga)
Corrente de entrada I6gica 7~20mA
Frequéncia 0~200KHz
Motores adequados TMA.ES.24030
Resolugdo do Encoder (PPR) 1000
Resisténcia de isolamento >=500MQ

4. LIGACAO DO MOTOR E ENTRADA DE ALIMENTAGAO

Terminal N° Simbologia Nome Descrigdo ( Cores dos cabos )
1 A+ Cabo fase A+ Vermelho
2 A- Cabo fase A- Verde
3 B+ Cabo B+ Amarelo
4 B- Cabo B- Azul
5 +VDC Positivo Saida + da fonte
6 GND Negativo Saida OV da fonte
5. LIGACAO DO ENCODER
Terminal N° Simbologia Nome Descrigdo (Cores dos cabos)
1 EB+ Encoder canal B+ Amarelo
2 EB- Encoder canal B- Verde
3 EA+ Encoder canal A+ Preto
4 EA- Encoder canal A- Azul
5 VCC Alimentacdo (+5V) Vermelho
6 EGND Alimentacdo (0V) Branco

OBSERVACAO: Em
Encoder do motor.

caso de ligacdo incorreta do Encoder podera causar danos ao Driver ou ao
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6. PORTAS DE CONTROLE DE SINAL

Terminal N° Simbologia Descrigcdo

1 PUL+

PUL-

DIR+

OIR Tensdo do sinal de controle 5V

ENA+

ENA-

ALM+ Saida OC, fechada indica que esta com alarme, Aberto indica

O | o oo un &~ W N

ALM- sem alarme.

7. CONFIGURAGAO DO MICRO PASSO

Passo / Revolugéio sw3 sw4 sws swe
Default (400) ON ON ON ON
800 OFF ON ON ON
1600 ON OFF ON ON
3200 OFF OFF ON ON
6400 ON ON OFF ON
12800 OFF ON OFF ON
25600 ON OFF OFF ON
51200 OFF OFF OFF ON
1000 ON ON ON OFF
2000 OFF ON ON OFF
4000 ON OFF ON OFF
5000 OFF OFF ON OFF
8000 ON ON OFF OFF
10000 OFF ON OFF OFF
20000 ON OFF OFF OFF
40000 OFF OFF OFF OFF

OBS: SW 1 = Sem fungdo; SW2 = Selec¢do de sentido de giro (horério / anti-horario)
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8. INDICAGAO DE STATUS

® PWR: Indicador de energia: quando o Led verde estiver acesso, indica que o equipamento
estd energizado.

e ALM: Indicador de alarme: Quando o Led vermelho piscar uma vez em um intervalo de 3
segundos, indica sobrecorrente ou curto-circuito entre as fases do motor. Quando o Led
vermelho piscar duas vezes em um intervalo de 3 segundos, indica sobretensdo. Quando o
Led vermelho piscar sete vezes em um intervalo de 3 segundos, indica diferenca de posicao
entre motor e encoder ou cabo do encoder desconectado.

9. DIMENSOES
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Para mais informagoes, acesse:

https://loja.tecmaf.com.br/

https://www.youtube.com/@grupotecmaf




